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Neue Anwendungsfelder der flexiblen OCT-
Kantenverfolgung fir das Remote-Laserschweil3en
Neues Software-Release erlaubt flexibleres Produkt-Design und bietet Online-Feedback

Garching, 21.02.2025 —-Blackbird Robotersysteme GmbH, Hersteller von
Systemldsungen fir das Remote-Laserschweil3en, hat seine preisgekronte
Losung zum OCT-Kantentracking erheblich weiterentwickelt. Im Rahmen eines
neuen Software-Releases fur die Kantenverfolgung mittels optischer
Koharenztomographie (OCT) prasentiert Blackbird eine Funktionserweiterung,
die speziell fur die komplexen Anforderungen moderner Schweiflanwendungen
entwickelt wurde. Die Losung kann nun in einem noch breiteren
Anwendungsfeld eingesetzt werden und hat die Fahigkeit, auf diverse Fehlerfalle
Zu reagieren und diese zu kommunizieren. Das Update unterstitzt so flexible und
mafgeschneiderte Schweil3prozesse und setzt neue Standards fir die
Fertigungsautomatisierung.

Die Anforderungen an die
Kantenverfolgung mit OCT haben sich
dynamisch weiterentwickelt.
Urspringlich in Kooperation mit OEMs
als Losung fur die Kantenverfolgung
bei Kehlnahten an UberlappstoRen im
Body-in-White-Bereich konzipiert, sah
sich Blackbird mit den wachsenden
Herausforderungen neuer Stol3-
Geometrien konfrontiert. Diese
entstanden vor allem durch spezifische
Anforderungen neuer Anwendungsfelder, wie etwa dem Land- und
Baumaschinenbereich. Die OCT-Technologie, die durch die zunehmende
Marktdurchdringung des Remote-Laserschweil3ens vor zunehmend komplexere
Anforderungen gestellt wird, Giberzeugt durch ihre fortlaufende Anpassungsfahigkeit, um
spezifische Anwendungsfalle optimal zu unterstitzen.

Die Funktionalitaten der Blackbird OCT-L6sung werden durch das neue Release
mafgeblich erweitert und bieten optimierte Kantentracking-Moglichkeiten fur eine
Vielzahl von Stof3typen, die in modernen Schweildanwendungen gefragt sind. Neben der
bewahrten Kantenverfolgung bei Kehlndhten am UberlappstoR unterstiitzt das System
nun auch die prazise Kantenverfolgung bei T-Stél3en, Eckstdl3en, Kantenstdfien und
StumpfstolRen. Somit kdnnen zuklnftig verschiedenste Bauteile mit einer einzigen
Ldsung zuverlassig geschweildt werden. Anwender kénnen ihre Bauteile unabhangig
von bestimmten StoR3-Geometrien designen und mussen keine Abstriche bei der
Prazision und Robustheit des Prozesses machen.
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Fehler erkennen, bevor sie passieren

Ein weiteres Highlight des Releases ist das integrierte Qualitatsfeedback parallel zur
Kantenverfolgung. Abhéngig von der detektierten Spaltgro3e kann das System
fallabhéngig auf ,unpassende’ Schwei3bedingungen reagieren. So deaktiviert die neue
Funktion automatisch die Laserleistung oder stoppt intern das Schweil3programm, wenn
definierte Randbedingungen verletzt werden. Diese vordefinierten Reaktionen erhéhen
nicht nur die Sicherheit und Qualitat des Schweildvorgangs, sondern ermdglichen auch
eine reibungslose Integration in automatisierte Fertigungslinien und die Umsetzung
gezielter Reparaturstrategien.

Die neuen Funktionalitaten sind ab der RSU-Software-Version 8.20.0 implementiert und
ermdglichen dem Anwender eine effiziente und exakte Bearbeitung verschiedenster
Bauteile auf einer Produktionslinie.

Druckfahiges Bildmaterial finden Sie unter
https://www.blackbird-robotics.de/unternehmen/presse/bildarchiv

Uber Blackbird Robotersysteme:

Die Blackbird Robotersysteme GmbH fertigt Systemldsungen fir Remote-LaserschweiRen mit Scan-Kdpfen.
Die spiegelbasierten Strahlablenkeinheiten kénnen nahtlos in industrielle Fertigungsanlagen, insbesondere
Roboterzellen, integriert werden. Kernkompetenz ist die Entwicklung leistungsféahiger Steuerungstechnik,
intuitiver Anwendersoftware und erganzender Prozessiiberwachungslésungen.

In Kombination mit 2D- und 3D-Scan-Systemen der Schwestergesellschaft SCANLAB bietet Blackbird
Maschinen- und Anlagenbauern weltweit ein breites Spektrum an hocheffizienten, vorintegrierten Losungen
fur die Serienfertigung im Automobilbau, in der Elektromobilitdt und in zahlreichen anderen
Industriezweigen.
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